
� コントローラコントローラコントローラコントローラ仕様仕様仕様仕様

型式 HNC-96E （非category3） HNC-96E （category3） HNC-96DS

タイプ 標準（スタンドアロン） CE規格/UL規格

サーボアンプ実装

システム制御盤組込タイプ

外形寸法（㎜） W216.6×401.6×H400 W216.6×401.6×H400 W400×D162.2×H310

重量（最大） 20kg 20kg 11kg

入力電源

三相AC200～230V±10％

（※単相仕様も選択可能）

※単相仕様の場合ロボットスペックに変動

がありますのでご相談ください。

三相AC200～230V±10％

（※単相仕様も選択可能）

※単相仕様の場合ロボットスペックに変動

がありますのでご相談ください。

制御 単相AC200～230V±10％ 50/60Hz

動力 単相or三相AC200～230ｖ±10％ 50/60Hz

電源容量 1.1ｋVA 1.1ｋVA

制御 160VA

動力

1.1kVA（単相入力電源）
1.0kVA（三相入力電源）

定格電流 3.2A 3.2A

制御 0.8A

動力

3.2A（三相入力電源）
4.9A（単相入力電源）

安全カテゴリ Category B Category 3 システム制御盤回路にてご確認ください

制御軸数 最大4軸 最大4軸 最大6軸（モータ容量・構成により変動）
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�HNC-96DS（サーボアンプ実装タイプ）

6スロット、8スロット、タイプあり

�HNC-96E /HNC-96E（ＣＥ認証）


